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PODSTAWOWE INFORMACJE  

 

Napňdy z serii EVO ACE500ET - ACE800E oferujŃ dostatecznie duŨŃ elastycznoŜĺ do 

automatyzacji bram przesuwnych dziňki duŨemu zakresowi mocy, regulacjom wysokoŜci i 

gğňbokoŜci oraz doğŃczonym urzŃdzeniom zabezpieczajŃcym. 

Silnik zawiera elektronicznŃ jednostkň kontroli wraz z enkoderem do wykrywania przeszk·d; 

dlatego instalacja powinna byĺ przeprowadzana w bezpieczny i odpowiedni spos·b, w 

zwiŃzku z tym uprzejmie prosimy o uwaŨne przeczytanie niniejszej instrukcji oraz szczeg·lne 

poŜwiňcenie uwagi rozdziağowi zatytuğowanemu ĂWAŧNE OSTRZEŧENIA 

INSTALACYJNEò, oraz na przyszğoŜĺ trzymanie instrukcji w bezpiecznym miejscu. 

 

Specyfikacja 

techniczna 

Um EVO600 EVO600SC EVO800 EVO1200 ACE800E ACE500ET 

Napiňcie 

zasilania 

Vac 230 230 230 230 230 230 

Napiňcie 

silnika 

V 230Vac 230Vac 230Vac 230Vac 24Vdc 24Vdc 

Maksymalna 

waga bramy 

Kg 600 600 800 1200 800 500 

Siğa 

posuwajŃca 

N 540 540 640 1200 640 500 

Maksymalny 

pob·r prŃdu 

A 3,4 3,4 3,4 5,2 2,2 1,5 

Maksymalny 

pob·r mocy 

VA 800 800 800 1100 300 200 

Kondensator uF 16 16 20 20 - - 

Moment 

obrotowy 

Nm 21 21 24 45 24 18 

PrňdkoŜĺ 

bramy 

m/min 10 10 10 10 11 11 

Temperatura 

pracy 

0
C  50 50 50 50 50 50 

Maksymalna 

temperatura 

0
C  150 150 150 150 - - 

Zabezpieczenie IP 54 54 54 54 54 54 

Encoder   TAK TAK TAK TAK TAK TAK 

IntensywnoŜĺ 

uŨytkowania 

% 40 40 60 60 60 60 

Waga 

automatu 

Kg 13 13 15 17 13 12 

Elektroniczne 

kraŒc·wki 

  TAK - TAK TAK TAK TAK 

Mechaniczny 

stop 

  - TAK - - - - 

Zintegrowany 

sterownik 

  TAK - TAK TAK TAK TAK 

Klasa izolacji   F F F F F - - 

Smar   TS 10 TS 10 - - TS 10 TS 10 

Olej   - - TS 20 TS40 - - 
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OPIS OGčLNY 

 

 

 
1) Podstawa mocujŃca lampy i anteny 

2) Pilot zdalnego starowania 

3) Lampa ostrzegawcza 

4) Antena 

5) Elektroniczny zamek kluczykowy 

6) Fotokom·rka 

7) Tablica ostrzegawcza 

8) KrawňdŦ bezpieczeŒstwa 

9) Zasilanie 

10) Gğ·wny wyğŃcznik zasilania 

11) Bezpiecznik sieciowy 

12) KraŒc·wka magnetyczna 

13) Listwa zňbata 

14) Silnik 

15) Wylewka fundamentowa 

16) Podstawa pod silnik 

 

 

WSŇPNA KONTROLA BRAMY A 

 

PoniŨsze dziağania kontrolne powinny byĺ dokğadnie wykonane przed rozpoczňciem 

instalacji. 

1. Konstrukcja bramy musi byĺ solidna i sztywna i wykonana zgodnie ze sztukŃ. 

2. Brama nie moŨe mieĺ bocznych ugiňĺ i odchyleŒ podczas ruchu. 

3. Dolna oraz g·rna rolka muszŃ przesuwaĺ siň r·wnomiernie bez tarcia. 

4. Mechaniczne kraŒc·wki bramy przesuwnej uniemoŨliwiajŃcej jej wystawienie muszŃ byĺ 

zainstalowane zar·wno przy otwieraniu jak i zamykaniu bramy. 

5. UsunŃĺ zamki, klamki i inne zamkniňcia uniemoŨliwiajŃce ruch bramy. 

6. Kanağ o Ŝrednicy 25-50 mm musi byĺ utworzony do podstawy bramy w zwiŃzku z 

doprowadzeniem przewod·w: zasilajŃcych, do fotokom·rek, lampy sygnalizacyjnej, 

sterowania kluczykiem, itp. 
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INSTALACJA NA DOSTARCZONEJ OPCJONALNIE  PODSTAWIE 

 

 

 
 

 

Wykonaĺ wykop na podstawň biorŃc pod uwagň jej wymiary (rys. 2). 

Postňpowaĺ uwaŨnie zgodnie z wskaz·wkami montaŨu. Otwory na przewody powinny siň 

znajdowaĺ po lewej stronie. 

2. UmieŜĺ kanağ na przewody zasilajŃce i inne (Ŝrednica 25-50 mm) w otworze. 

3. Przed zalaniem otworu wraz z podstawŃ betonem upewniĺ siň, czy podstawa jest na 

wğaŜciwej wysokoŜci oraz sprawdziĺ jej poziom przy pomocy poziomicy. 

Stosowaĺ siň do wymiar·w i kat·w zaznaczonych na rys 3b (lewostronna instalacja), kt·re 

wskazujŃ minimalne konieczne poğŃczenie miňdzy listwŃ zňbatŃ a koğem zňbatym. 

Zwr·ciĺ szczeg·lnŃ uwagň na wysokoŜci zawarte na rys.4. 

MoŨliwe niedoskonağoŜci ustawienia wysokoŜci oraz gğňbokoŜci podstawy mogŃ byĺ p·Ŧniej 

skorygowane poprzez system ustawiania w automacie. 

Silnik ustawiĺ na podstawie dopiero po peğnym stwardnieniu i wyschniňciu betonu. 
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INSTALACJA NA DOSTARCZONEJ PODSTAWIE  

 

 
 

JeŜli brama ma solidny betonowy fundament, silnik z podstawŃ moŨna przymocowaĺ 

bezpoŜrednio do niego przy pomocy czterech silnych Ŝrub z koğkiem rozporowym. 

Zwr·ciĺ szczeg·lna uwagň na wysokoŜci wskazane na rys. 4.  

MoŨliwe niedoskonağoŜci ustawienia wysokoŜci oraz gğňbokoŜci podstawy mogŃ byĺ p·Ŧniej 

w ograniczonym zakresie skorygowane poprzez system ustawiania w automacie. 

 

 

ROZBLOKOWANIE SILNIKA  

 

 
 

W celu rozblokowania silnika, naleŨy wğoŨyĺ i przekrňciĺ klucz, nastňpnie pociŃgnŃĺ 

dŦwignie tak jak pokazano na rys. 6 i rys. 7.  
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MOCOWANIE LISWTY ZŇBATEJ 

 

 

 
 

 

Bramň ustawiĺ w pozycji peğnego otwarcia. 

Ustawiĺ silnik na podstawie, kt·ra uprzednio zostağa przykrňcona dostarczonymi Ŝrubami. 

Ustawiĺ wysokoŜĺ poğoŨenia silnika przy pomocy Ŝrub (patrz czňŜĺ B na rys. 10) na 

maksymalnŃ wysokoŜĺ okoğo 4mm. 

UmieŜciĺ listwň zňbatŃ na kole zňbatym i przymocowaĺ jŃ do bramy za pomocŃ Ŝrub i 

podkğadek. 

Przesuwaĺ bramň rňcznie i ustawiĺ koğo zňbate zgodnie z ostatniŃ listwŃ zňbatŃ. 

Cağkowicie dokrňciĺ listwň zňbatŃ. 

Aby wğaŜciwie ustawiĺ kolejne czňŜci i zapewniĺ im poprawne ustawienie w linii, listwa 

zňbata posğuŨy jako podparcie i punkt odniesienia (rys. 8). 

Pomiňdzy listwŃ zňbatŃ bramy a koğem zňbatym silnika musi znajdowaĺ siň przerwa o 

wymiarze 2mm, aby nie przenosiĺ ciňŨaru bramy na koğo zňbate silnika (patrz rys. 9) 

Dokonujň siň tego przy pomocy Ŝrub do regulacji (patrz czňŜĺ B na rys. 10). 

 

UWAGA: 

Po instalacji nowej bramy, od czasu do czasu, sprawdziĺ swobodny ruch pomiňdzy listwŃ 

zňbata a koğem zňbatym; jeŜli konieczne korygowaĺ za pomocŃ Ŝrub lub poğoŨenia listwy 

zňbatej. 
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MOCOWANIE SILNIKA  

 

 

 
 

Ustawiĺ silnik na podstawie, kt·ra zostağo uprzednio przymocowana do podğoŨa i przykrňciĺ 

jŃ czterema Ŝrubami A (patrz rys. 10).  

OdlegğoŜĺ pomiňdzy silnikiem a listwŃ zňbatŃ, moŨe byĺ regulowana za pomocŃ Ŝrub B 

pokazanych na rysunku 10, przed peğnym przykrňceniem czterech Ŝrub A. Potem upewniĺ siň 

podczas ruchu bramy, Ũe cztery Ŝruby A sŃ cağkowicie dokrňcone, oraz Ũe silnik jest dobrze 

umocowany do podğoŨa. 

 

 

 

WYĞłCZNIK KRAőCOWY I STOP 

 

W wersji wyposaŨonej w sterownik, silnik wyposaŨony jest w elektronicznŃ kraŒc·wkň 

(FCEVO), natomiast w wersji niewyposaŨonej w sterownik kraŒc·wki sŃ mechaniczne 

(FCM). 

- W wersji FCEVO upewniĺ siň czy kaŨda kraŒc·wka z magnesem jest dostatecznie blisko 

elektronicznego ogranicznika po to aby silnik m·gğ siň zatrzymaĺ. OdlegğoŜĺ pomiňdzy 

magnesami a FCEVO musi byĺ ustawiona w zakresie pomiňdzy 5-10 mm (patrz rys. 11). 

 

Przystawiĺ blisko kraŒc·wki z magnesami i upewniĺ siň Ũe wystňpujň przyciŃganie. Rys. 11a. 

FCEVO poğŃczenia 

ŧ·ğty (zasilanie 24V) 

BrŃzowy (styki wyğŃcznik·w kraŒcowych com (wsp·lny)) 

Zielony/Biağy (styki wyğŃcznik·w kraŒcowych) 

 

W wersji z mechanicznymi kraŒc·wkami upewniĺ siň czy sprňŨyna przesuwa siň swobodnie 

na kraŒc·wkach (patrz rys. 12). 
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POĞłCZENIA ELEKTRYCZNE  

 

 

EVO600/EVO800/EVO1200 

W napňdach tego typu z wbudowanym sterownikiem, niekt·re poğŃczenia elektryczne sŃ juŨ 

wykonane. DokoŒczyĺ pozostağe poğŃczenia zgodnie z instrukcjŃ obsğugi sterownika. 

 

 

ACE500ET - ACE800E 

W napňdach tego typu z wbudowanym sterownikiem, niekt·re poğŃczenia elektryczne sŃ juŨ 

wykonane.  

DokoŒczyĺ pozostağe poğŃczenia zgodnie z instrukcjŃ obsğugi sterownika. PoğŃczyĺ przew·d o 

przekroju minimum 3x1.5mm2, dla napiňcia zasilajŃcego 230 Vac z zaciskami na pğycie jak 

pokazano na rys. 13. 
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EVO600SC (bez sterownika) 

Dla silnik·w bez wbudowanego sterownika wykonaĺ poğŃczenia styk·w na pğycie tak jak 

pokazano na rys. 14. 

Do zasilania silnika ze sterownika, stosowaĺ przew·d o przekroju 4x1,5mm2. Do poğŃczenia 

silnika e sterownikiem, stosowaĺ przew·d o przekroju 3x0,5mm2. Stosowaĺ siň r·wnieŨ do 

instrukcji obsğugi sterownika. 

*UWAGA: poğŃczenia wyğŃcznik·w kraŒcowych zamkniňcia (FCC) i otwarcia (FCA) zaleŨŃ 

od strony, z kt·rej silnik jest zamocowany a co za tym idzie ze strony, w kt·rŃ otwiera siň 

brama. PrzesunŃĺ rňcznie bramň kilka razy przed kontynuowaniem programowania 

sterownika.  

 

 

ENCODER: 

Encoder jest wstňpnie poğŃczony z silnikiem. W silnikach bez sterownika, uŨywaĺ do 

podğŃczenia do zewnňtrznej obudowy ekranowanych przewod·w o przekroju 3x0.25mm2. 

DğugoŜci przewod·w nie powinna przekraczaĺ 10m. 

POĞłCZENIA: 

- NIEBIESKI przew·d do styku ENC1 - sterownik (zasilanie) 

- ZIELONY przew·d do styku ENC1 ï sterownik (zasilanie) 

- BIAĞY przew·d do styku ENC1 D - sterownik (sygnağ wejŜcia) 

 

 

 

URUCHOMIENIE \ 

 

Po wykonaniu montaŨu i poğŃczeŒ elektrycznych, wykonaĺ test postňpujŃc zgodnie z 

wskaz·wkami zawartymi w instrukcji sterownika: 

- Programowanie ruchu bramy 

- Programowanie zdalnego sterowania 

- Test dziağania urzŃdzeŒ bezpieczeŒstwa 

Encoder: modele z elektronicznŃ jednostka sterujŃca telcoma zawierajŃ encoder sğuŨŃcy do 

wykrywania przeszk·d. Zgodnie z normŃ EN 12445 kaŨdy system automatyki musi przejŜĺ 

test oceniany wğaŜciwymi przyrzŃdami. 

Przeprowadziĺ test systemu i zmieniĺ moment obrotowy silnika za pomocŃ potencjometru na 

jednostce kontroli (patrz instrukcja jednostki kontroli). 

JeŜli to jest niewystarczajŃce aby speğniĺ wymagania stawiane w normie, radzimy instalowaĺ 

miňkki profil gumowy na krawňdzi natarcia bramy aby ğagodziĺ wstrzŃs. JeŜli nadal nie sŃ 

speğnione wymagania zawarte w normie pomimo regulacji momentu obrotowego silnika oraz 

instalacji miňkkiego profilu gumowego, w takim razie musi byĺ zainstalowane alternatywne 

urzŃdzenie takie jak listwa bezpieczeŒstwa na krawňdzi natarcia bramy. 



www.telcoma.pl 

 www.telcoma.pl 

11 

SMAROWA NIE SILNIKA  

 

 
 

 

UWAGA: 

śruba odpowietrzajŃca: po zakoŒczeniu instalacji odkrňciĺ Ŝrubň odpowietrzajŃcŃ wskazanŃ 

na rysunku15 element B. 

 

W modelach z przekğadniŃ w kŃpieli olejowej, poziom oleju powinien byĺ sprawdzany 

przynajmniej raz na rok wedğug nastňpujŃcej procedury: 

1. OdğŃczyĺ napiňcie zasilajŃce system automatyki. 

2. ZdjŃĺ pokrywň silnika. 

3. Odkrňciĺ Ŝrubň wskazanŃ na rysunku 15 element A 

4. Wizualnie sprawdziĺ czy olej jest na poziomie rdzenia statora (ok. 20mm od g·ry korpusu) 

JeŜli konieczne uzupeğniĺ olejem TS 20 lub TS40 (w zaleŨnoŜci od modelu silnika) 

Uwaga dotyczŃca modelu EVO1200: dla temperatur poniŨej -10*C zaleca siň zastŃpienie 

oleju w modelu EVO1200 olejem typu TS20 albo ewentualnie uŨyĺ moduğu grzejnika model 

HOT. 

 

 

DIAGNOZOWANIE I USUWANIE USTEREK  

 

1. Brama nie otwiera ani nie zamyka siň. Silnik elektryczny nie dziağa i nie jest sğyszalny 

dŦwiňk oraz nie ma wibracji. 

-Sprawdziĺ czy zasilanie jest poprawnie podğŃczone 

-Sprawdziĺ czy bezpieczniki nie sŃ przepalone 

-Za pomocŃ wğaŜciwych urzŃdzeŒ diagnostycznych sprawdziĺ czy sterownik dziağa 

poprawnie. 

- Sprawdziĺ czy sinik jest zasilany napiňciem 230Vac Ñ 10%  

 


