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Napndy z serii-AEEN®OREEBDOET|] N dostatecznie d
automatyzacji bram przesuwrc h  d z i n ki duUemu zakresowi mo cy
ggnbokoSci oraz dogNczonym urzNdzeniom’ zabez
Silnik zawiera elektroniczndo jwykroywweanii & omrt z
d atego instalacja powiinem@zmyli poampwiosvamiz asf
zwi Nzku z tym uprzejmie prosimy o uwaUne prz
poSwifncenie uwagi rozdziagowi ‘zatytugowanemu
| NSTALACYJNEO®, oraz na przyszgoSdscurzymani e

Napi nq Vac 230 230 230 230 230 230
zasilania
Napind V 230Vac| 230Vac | 230Vac| 230Vac | 24Vdc 24Vdc
silnika
Maksymalna | Kg 600 600 800 1200 800 500
waga bramy
Si ga N 540 540 640 1200 640 500
posuwajN ¢ g
Maksymalny A 3,4 3,4 3,4 5,2 2,2 15
pob - r |
Maksymalny | VA 800 800 800 1100 300 200
pob-r
Kondensator | uF 16 16 20 20 - -
Moment Nm 21 21 24 45 24 18
obrotowy
Pr ndk qm/min 10 10 10 10 11 11
bramy
Temperatura | °C 50 50 50 50 50 50
pracy
Maksymalna °c 150 150 150 150 - -
temperatura
Zabezpieczeniq IP 54 54 54 54 54 54
Encoder TAK TAK TAK TAK TAK TAK
I ntensy| % 40 40 60 60 60 60
uUyt kow
Waga Kg 13 13 15 17 13 12
automatu
Elektroniczne TAK - TAK TAK TAK TAK
kr a@c- w
Mechaniczny. - TAK - - - -
stop
Zintegrowany TAK = TAK TAK TAK TAK
sterownik
Klasa izolagji F F F FF - -
Smar TS 10 TS 10 - - TS 10 TS 10
Olej - - TS 20 TS40 - -
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1) Podstawa mocuj Nca. | @nZpsijanic anteny

2) Pilot zdalnego starowania - 100Gg- wny wygdgNcznik zasi
3) Lampa ostrzegawcza 11)Bezp|eczn|k sieciowy
4) Antena \2 aE - wka magnetyczne
5) Elektroniczny zamek kluczykowy ¢ )L stwa znbat a
6) Fot okom-r ka 7| 14)Silnik
7) Tablica ostrzegawcza 15)Wylewka fundamentowa
8 Krawnd¥ bezpli ecz s 16yPadstawa pod silnik
{ /
S WPNA KONTROLA BRAMY N4

Poniijizaelg"patmlrieg'pG\vy)nny byl dokgadnie wykonane
instalacji. )
1.Konstrukcjab r a my mu*Ji skzytly wsnaal iid nway kionana zgodni e

2. Br ama nie ermchylbdchnylchas ruchu.

3. Dolnan}b -rna rol ka muszN przesuwal S i
4. Mecha ne kr a @Ecn iwkmo liriawiya jpN meejs ajhenjey Wy s
zainstalowa zar -wno przy otwieraniu jak i

5. UsukiNj< k mmkl [ inne zamknifncia uniemoUl i
6. Kanag EB/OSrrmm:Irmucsyl 51 utworzony do podst av
doprowadztnlem przewod-w: zasilajNcych, do f

sterowania kluczykiem, itp.

7/
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INSTALACJA NA DOSTARCZONEJ OPCJONALNIE PODSTAWIE

/
ACE
20mm @ 96mm
N — e 14
T N
| ||
EVO || N
o ||I ||‘
i 20m @ 100mm | '.
; n] ||' . I|“H:[]
Rys. 4
45
~300 320
—1 ] i_r—w (
e e ::Jl LA N
Rys. 3a \'K . )9/ Rys. 3b
7 i 7
] r . ,
Wy k on al wy k op na po stawn b2)or Nc pod gwagﬁ |
Postnpowal zgwdbne z°  wskaz- - wkami mont aUu. Ot w
znaj dowal po Iewej/stronime.
2. Umi eSprkawa@y"daminleaz&mmmﬂdmotworae. )
3. Przed zal ami\ee)j\ ot woru sirfa,z zzyopasdatwdwd ejt
wgasSci wej wysok ci oraz sprawdzil | ej pozi o
St osowawy meii air -dw ) i kat-w zaznawmaz oeyahanpajysk
wskazuj N minimalne konieczne pogNczenie mind
Zwr - cil szeczeg- -1l nN uwagn na wysokoSci zawart
Mo Ul i we nﬁ d konagoSci ustawienia wysokoSci
skorygowangoprzez sﬁst ustawiania wtamacie.
Si Il nik ust i na podstawie dopiero po pegny
/
/
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INSTALACJA NA DOSTARCZONEJ PODSTAWIE

— v
N || ACE
| I‘II I'|| || 20mm) @ 96mm
| | T ’
| ".
[ "lypiﬂ | 308
. ;J o EVO -
- B 20mm @ j0omm | 3 o
Rys. 4 45 Rys. 5
JeSli brama ma saomeindny i Ith0|gko wy pfoudnsdt a wN mo Ui
b e z p o Sdo eiehmprzy pomocy cztereshi | ny'c h rub z kodgkiem ro:
Zwr -cil szczeg-Ilna uwagn_ _na wysokoSci wskaza
Mo UI i we

niedoskonagoSci ustawienia

wysokoSci
W ograniczonym zakresikorygowane poprzez stem ustawiania w automacie.
¢’

ROZBLOKOWANIE SILNIKA

W ceI\U\r\d{bI okowania silnika, naleUOy wgoOyl
d¥fwignie/tak jakyspokazano na rys. 6 i
/
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MOCOWANI E LI SWTY

WONY
Bramid ustawil w rpialzycji\pel“vfego ot wa
Ustawil silnik na podsNtaWi@), kt -ra uprzednio
Ustawil wysokoSl pogoUenia silnika przy pomo
maksymal nN wysokoSl ‘okogo, 4mm.
UmieScil |istwnhn znbatwWalhaj Kode kmédmy ymaipema
podkgadek. . N )
Przesuwal br amn rﬁczni\; ? ustawil kogo znbat
Cagkoavolkicil | istwi z#AbatN. A
Aby wgaSciwie ustawilyskolejne cznSci [ zapew
zhinbataUyos$ ako po&pad[e i punkt odniesienia
Pomindzy | istwN Czﬁb9t~N bramy a kogem znbatym
wymiarze 2mm, aby niepreeo. s i | ~cji AUaru bramy na9 kogo znba
Dokonujn sin tregog/r{fayj'pofnpayrSrubﬁéb Bena r
UWAGA: ? 2
Po instalacjiH n ej bramy, od czasu do czasu
znbata a kogem znbatym;, peBNlIbrkbnlaebzpeghtemn
Z Ibate).
J/

;lJ'

/

/

/

/
/
/
/
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MOCOWANIE SILNIKA
{ /
/7 Vv
/
/
/
14
Rys. 10
Usgawi' silnik na podstaW| ;(kt/ra zostago uprz
JjN czterema Srubami i) rys 10) . )
Odl eggoS| pomi hdzy S|ln|k| m a | istwN znbatN
pokazanych na rysunkude()ﬁ,\[pzrtzeerobcpheéﬁrrwrb PAr. z YPke
podczas ruchu bramy, Ue coztery Sruby A sN ca
umocowany do podgoUa;
¢
O \A
. . 7/
YGt CZNI K KRAGCO 4
o\
W wer sji w;sﬂerommmmsndynvk wwp@lsathomgﬁEu:ewkN k

(FCEVO), nat omi ast /WstemmndxjrlaGEnl Wy psNabther &ja nw
(FCM).

-W wer sji FCEVg up/ewnil si A c rostatécanid bliako k r a Ec -
elektroniczne’goW)granicznika popbobmi adyysil ni
magnes ami a FﬁsfaJcmawmalseisim(bmiiﬁ-diOzrryn(;fsatrzrys.ll).
Przystawi i' bl /sk kra@€-wki z magnesami i up
FCEVO pog/glcze i a

t- gty (z 'll nie 24V)

Br NzoeswyKki( g N cweynci hk -cwo nk y(awdScpo: | ny )

Zi el ony/l?mya;ﬁcz(nstkylw kra@CG owych

W wersjizme ¢ h.ayni ¢ z n yarmi kurpaecn- iwk prizeSuwas i yi sromByma e

na kraCEc-/Wkach (patrz rys. 12) .

/
/
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5-10 mm. max

Rys. 11

POGt CZENI A EL E KiES

v

EVO600/EVO800/EV0O1200 ; )

Wn a p n cegoaypu ztwbudowany s{e'rownikiem niekt-re pogNczenia ¢

wykonane. Doklo@® zyl pozostage sEmowilc zeni a zgo
¢

7
ACES500ET - ACE800OE /) ) )
Wnapﬁdac}n tgjo typu z wbudowanym st eNowoUKI
wykonane.
Doko @ zyl poazos
przekroju minimum 3x1.5mg,
pokazano narys. 13. /

/

czenia zgodnie z ins
cia zasilaj Ncego 230

D_!—I-
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ACES00ET - ACE800E
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EVO600SC (bezsterownika)

Dla silnik-w bez whukddowanegogSda2p iivaii «ktay B k wj
pokazano na ryd4.

Do zasilania silnikae sterownika s t o,sowal' p r zxelw -5dmmo2 . p rDzoe kproogj Nuc
silnika e sterownikielm st os owal przew-d o przekroju 3x0,
instukcji obsgugi sterowni ka

*UWAGA: pomyNdNzcemiia&k - w k r a GECDW gtwealtia gCGAyaKkan ieilcN a
od stronyz  k tsilnik jesf zamocwany a co za tym idzie ze strgny < wr Mtopfwiera si.
br ama. PrzesunNI rncznie bramn kilka razy pr
sterownika

ENCODER:

Encoder jest wstipnie podBeavoiay uzldssalini ki em.
podgNczenia do z&wramtorwameyjc b@rigelrdLeSwia@smm
DgugoSci miregepowi-wna przekraczal 10m.

} CZENI A
ESKI pr zew- sterodvruk(zaslayid u \“"ENC 1

NI EBI
-ZI ELONY pr zew- di strowngk(zagilenie) EN C 1
Bl AGY

przew-d dsteravhikflsy gEN&1 wej Sci

URUCHOMIENIE

Po

wykonaniu montalUOu 4 pogNcze® elektrycznyc
wskaz-wkami zawasterowniké® w i nstrukcij.i

- Programowanie ruchloramy

- Programowaniedalnego sterowania

-Test dziagania urzNdze® bezpieczeEstwa

Encoder: modele z)\éelektronicznN jednostka ste
wykrywania przeszk-d. Zgodni emazy knior miNs iENp 12
testoceni any ‘wgaSci wymi przyrzNdami .
Przeprowadziil ztnd setnidipdrimemeund i lomi ka za ngomocN
jednostce kontroli (patrz instrukcja jednostki kontroli).

JeSli to jest)niewystarczaj Nce aby spegnil w
mi fnkki pr/ofil gumowy na krawlNdzi Je&thr amadabr
spegdgni one wy'ma g a rmponamozegulagimbneentuiobnotowego isileika oraz

i nstalacjd/ mi nkkiego profilu gumowego, w tak
ur zNdzenileé/stt avkai & ejngak & ¢ a eafEs rany.n a t
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SMAROWA NIE SILNIKA

UWAGA: J
Sruba odpowietrzajNcasy po zako®zeniu instal
na rysunkul5 element B.

Wmodelachpr zek gadni N w kMziieolm odled jawdgmejwi ni en by
przynajmniejra na _ r ok wedug nastnfipuj Nce,j procedury
1 OdgBpinktie zasilajNce system automatyki

2 Zdj NI pokr’ywn /silnika.

3. Odkrnicizian®r wnah rwskuiamku 15 el ement A

4 Wi zual nie sptawdzil esrtwptoraj (pkst apammpodi
JeSl i konieczne uzupegnil olejem TS 20 lub T
Uwaga dotyczNca model u EVIQO0Dal adpmniet iefmpza st
ol eju w modelu EVO1200 ol ej emo dtggamikam@&el 0 al bo

HOT.

DIAGNOZOWANIE | USUWANIE USTEREK

1. Brama‘nie otwiera ani nie zamyka sin. Si |
d¥fwink oraz nie ma wibracji

Sprawdzil czy zapoHgNteropest poprawnie
Sprawdzil czy bezpeeczni ki nie sN przepalon
Za pomocN wgaSciwych ur z Nd zset@ rdoiwangi nko sdtzyi cazgnay c
poprawnie

-Spryawd sinikjestzasitany a p im2idevac N 10 %
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