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INSTRUKCJA INSTALACJI STEROWNIKA I PROGRAMOWANIA  

 

- Ten podrňcznik jest skierowany do wykwalifikowanych monter·w 

- UwaŨnie przeczytaĺ przed montaŨem wszystkie informacje zawarte w tej instrukcji 

- NiewğaŜciwe uŨywanie produktu lub niewğaŜciwe poğŃczenie moŨe pogarszaĺ wğaŜciwe  

   dziağanie sterownika i byĺ niebezpieczne dla uŨytkowanika 

 

 

CECHY STEROWNIKA  

 

Ten sterownik jest przeznaczony do automatyzacji: 

- Bramy rozwierna dwuskrzydğowe z kraŒc·wkami lub bez 

- Bram rozwierna jednoskrzydğowych  z kraŒc·wkami lub bez 

- Brama przesuwna jednoskrzydğowa 

- Brama przesuwna dwuskrzydğowa 

 

Ten sterownik jest wyposaŨony w: 

- Enkoder i/lub amperometryczny czujnik czuğoŜci  

- Programowanie miňkkiego stopu 

- Miňkki start  

- Sprawdzenie dziağania fotokom·rek (foto test) 

- Diagnozowanie sterownika silnika MOSFET 

- ZğŃcza radioodbiornik·w (na pğycie lub zewnňtrzne) 

 

 

PARAMETRY TECHNICZNE  

 

 

Parametr Jednostka T224 

Zasilanie Vac 230Ñ10% 

CzňstotliwoŜĺ Hz 50/60 

Pob·r prŃdu w stanie 

czuwania 

mA 18 / 25 min / 

max 

Maksymalny pob·r prŃdu A 2 

Maksymalna moc silnika 

24V 

VA 360 (2X180) 

Temperatura pracy 
0
C  40 

Wymiary skrzynki 

sterownika 

mm 220x280x120 
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OPIS ELEMENTčW  

 
1. Bezpiecznik T2A(5x20) wolnej reakcji  

2. ZğŃcze zasilania sterownika 230V 

3. Transformator toroidalny  

4. ZğŃcze wt·rnej strony transformatora i ğadowarki akumulatora (opcja) 

5. ZğŃcze lampy oŜwietleniowej (styk normalnie otwarty NO) 

6. Bezpiecznik linii 24V F16A (5x20)  

7. Bezpiecznik ğadowarki akumulatora 24V T10A (5x20) wolnej reakcji 

8-22. Potencjometry regulacji siğy silnik·w 

9-21.    Diody stanu pracy silnik·w (LD1 i LD2) 

10. Bezpiecznik zasilania urzŃdzeŒ 24V F5A (5x20) 

11. Test fotokom·rek (patrz rozdziağ TEST FOTOKOMčREK) 

12. ZğŃcze: dodatkowego zasilania, sygnalizacji otwarcia bramy i elektro-zamka 

13. Przycisk programowania i STOP* 

14. Przycisk P3 (programowanie czasu przerwy)  

15. Przycisk krok po kroku (P/P)  

16. Dioda sygnalizujŃca programowanie (LD3) 

17. ZğŃcze urzŃdzeŒ sterujŃcych i bezpieczeŒstwa  

18. Diody sygnalizujŃce stan wejŜĺ. Dioda zapalona = wejŜcie zamkniňte, dioda zgaszona = wejŜcie otwarte. 

19. PrzeğŃcznik funkcji 

20. Reset sterownika (chwilowe zwarcie dw·ch pin·w daje taki efekt jak wyğŃczenie i wğŃczenie napiňciu 

zasilania) 

23. ZğŃcze wpinanego radioodbiornika serii OC (opcja) 

24. ZğŃcze wpinanego radioodbiornika (opcja) 

25. ZğŃcze anteny i drugiego kanağu radioodbiornika 

26-27.   ZğŃcza silnik·w 

 

*Ten przycisk STOP nie moŨe sğuŨyĺ jako przycisk bezpieczeŒstwa, ale wyğŃcznie jako 

uğatwienie podczas instalacji automatyki. 

 

INSTALACJA  

 

Automatykň bramy moŨe instalowaĺ tylko wykwalifikowany personel speğniajŃcy wymogi 

prawne, zgodnie z zasadami dobrego wykonania i w zgodzie z dyrektywŃ mechanizmu 98 / 

37 / CE i normami EN 12453 i EN 12445. 

- Upewniĺ siň Ũe automatyka jest wyposaŨona w kraŒc·wki zamkniňcia  i otwarcia oraz czy 

sŃ one odpowiedniej wielkoŜci oraz wğaŜciwe ze wzglňdu na ciňŨar bramy. 

- Przymocowaĺ sterownik do pğaskiej i nieruchomej powierzchni, tak aby nie byğo ryzyka 

wstrzŃsu oraz zalania 

 

ĞADOWARKA CB24 (opcja) 

 

Instalacja z T224 moŨe r·wnieŨ dziağaĺ podczas braku gğ·wnego zasilania dziňki podğŃczeniu 

dw·ch 12V 2,2Ah akumulator·w (opcja) i ğadowarki baterii CB24, bez zmiany istniejŃcej 

instalacji. 

W nowej instalacji zaleca siň: 

PodğŃczyĺ akumulatory i ğadowarkň na koŒcu instalacji po przetestowaniu instalacji, zgodnie 

z odpowiednia polaryzacjŃ (rysunek 2) 

KolejnoŜĺ poğŃczeŒ: 

- odğŃczyĺ zasilanie 230V 

- podğŃczyĺ styki 3 i 4 moduğu ğadowarki CB24 ze stykami 28 i 29 sterownika T124 
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- poğŃczyĺ dwie baterie (szeregowo) do zacisk·w 1 i 2 ğadowarki baterii 

- sprawdziĺ czy sterownik jest wğaŜciwie zasilany 

- przywr·ciĺ zasilanie 230V 

- Nowe baterie bňdŃ cağkowicie nağadowane po 10 godzinach 

- IloŜĺ moŨliwych cykli zamkniňcia i otwarcia na zasilaniu bateryjnym zaleŨy  

  od wielu czynnik·w; np. okoğo 4 peğnych cykli pod nastňpujŃcymi warunkami:   

- Waga bramy 150kg, dğugoŜĺ 3m,  

- Instalacja z jedna para fotokom·rek, radioodbiornikiem i lampŃ  

   ostrzegawczŃ (max. 20W) 

- W peğni nağadowane baterie 

- W ciŃgu 5h od awarii zasilania 230V 

- Sterownik wyğŃcza lampň sygnalizacyjnŃ w nastňpujŃcym przypadku:                      

   zasilanie bateryjne z wyğŃczonym zasilaniem 230V. 

 

POĞłCZENIA ELEKTRYCZNE  

 

Do poğŃczeŒ korzystaj z pomocy tabeli 1 rysunek 2. 

W istniejŃcej instalacji naleŨy sprawdziĺ stan przewod·w (przekr·j, izolacje, styki) i 

dodatkowe wyposaŨenie (fotokom·rki, odbiorniki, przyciski, sterowanie kluczykiem itp.). 

 

Wskaz·wki do poprawnej instalacji: 

- Przewody prowadzŃce do szczelnej skrzynki sterownika jeŜli to moŨliwe musza byĺ o 

stopniu bezpieczeŒstwa IP56 

- Przekr·j poprzeczny przewod·w powinien byĺ dobrany wğaŜciwie do ich dğugoŜci i 

przesyğanego prŃdu 

- Nie uŨywaĺ jednego wieloŨyğowego przewodu do poğŃczenia wszystkiego (silnik, 

sterowanie itp.)lub wsp·lnie z innym sprzňtem. 

- Podziel system przewod·w na dwie grupy np.: 

1. Przewody zasilajŃce (napiňcie zasilania, silnik, lampa ostrzegawcza, elektro-zamek) 

minimalny przekr·j 1.5mm2 (zasilanie siğownika 2.5mm2) 

2. Przewody sygnağowe (sterowanie i urzŃdzenia bezpieczeŒstwa), minimalny przekr·j 0.75 

mm2. 

JeŜli przewody sterujŃce sŃ bardzo dğugie (ponad 50m) rozğŃczanie jest zalecane przez 

zastosowanie przekaŦnika niedaleko jednostki sterujŃcej 

- Jakiekolwiek wejŜcia N.C. kt·re nie sŃ uŨyte w jednostce sterujŃcej powinny byĺ 

zwarte w wsp·lnym zacisku 

- Wszystkie styki N.C. poğŃczone do tego samego wejŜcia muszŃ byĺ poğŃczone 

szeregowo 

- Wszystkie styki N.O. poğŃczone do tego samego wejŜcia muszŃ byĺ poğŃczone 

r·wnolegle 

- Do zasilania sterownika,  

- Zewnňtrzny wyğŃcznik napiňcia zasilania sterownika musi on byĺ niezaleŨny i 

dostosowany do obciŃŨenia 
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 Styk Styk UrzŃdzenie V Imax Funkcja Uwagi 

Wy 1 2 Zewnňtrzne 24Vdc 1A 
Zasilanie urzŃdzeŒ 

zewnňtrznych 

Zasilanie fotokom·rek, radioodbiornika. JeŜlni uŨyta jest funkcja 

fototest do tego wyjŜcia podğŃczyĺ tylko odbiornik fotokom·rki 

Wy 3 4 
Nadajnik 

fotokom·wki 
24Vdc 1A 

Zasilanie nadajnika 

fotokom·rki do foto testu 

Zasilanie nadajnika fotokom·rki (jeŜli jest uŨyta funkcja 

fototestu). Aktywne od staru ruchu bramy do zamkniňcia. 

Wy 5 6 
Lampa 

sygnalizujŃca 
24Vdc 1A 

Sygnalizacja otwarcia 

bramy 

Lampa poprzez r·Ũne bğyski sygnalizuje stany bramy. Brama 
zamkniňta=wolne mruganie, zamykanie=szybkie mruganie, 

brama zatrzymana=r·zne mruganie, Po reset lub zaniku zasilania 

lampa wyğŃczona. 

Wy 7 8 
Lampa 
sygnalizujŃca lub 

lampa 

24Vdc 1A 
Sygnalizacja ruchu bramy, 
na zasilaniu batryjnymi 

bğyskanie jest Ũadsze 

Bğyskanie podczas ruchu, przeğŃcznikiem nr.5 moŨna ustawic 
wczeŜniejsze zapalenie lampy. WwyjŜcie z przerywaczem-

moŨliwoŜĺ podğŃczenia standardowej lampy 24V 

Wy 9 10 Elektro-zamek 12Vdc 1A Zamykanie mechaniczne Aktywne na kilka sekund, przy kaŨdorazowym otwarciu. 

We 12 11,17,23 
Styk Normalnie 

Zamkniňty NC 
  

KrawňdŦ bezpieczeŒstwa 

w otwieraniu. 

Podczas otwierania zatrzymuje i przez kilka sekund zamyka 

bramň. JeŜli to wejŜcie jest nie uŨywane zewrzeĺ do styku 

wsp·lnego 

We 13 11,17,23 
Styk Normalnie 

Zamkniňty NC 
  Fotokom·rka 2 

Podczas otwierania natychmiast zatrzymuje, a podczas 

zamykania odwraca ruch. JeŜli to wejŜcie nie jest uŨywane 
zewrzeĺ do styku wsp·lnego. 

We 14 17,11,23 
Styk Normalnie 

Zamkniňty NC 
  Fotokom·rka 1 

Odwraca ruch podczas zamykania, JeŜli to wejŜcie nie jest 

uŨywane zewrzeĺ do styku wsp·lnego. 

We 15 17,11,23 Styk   
Programowalne wejŜcioe 

4 (Jolly) 
Patrz "tryb wejcioa programowalnego" tab. 2 (przeğŃczniki 3 i 4) 

We 16 17,11,23 Styk   
Programowalne wejŜcioe 

3 (Jolly) 
Patrz "tryb wejcioa programowalnego" tab. 2 (przeğŃczniki 3 i 4) 

We 18 23,17,23 Styk   
Programowalne wejŜcioe 

2 (Jolly) 
Patrz "tryb wejcioa programowalnego" tab. 2 (przeğŃczniki 3 i 4) 

We 19 23,17,23 Styk   
Programowalne wejŜcioe 
1 (Jolly) 

Patrz "tryb wejcioa programowalnego" tab. 2 (przeğŃczniki 3 i 4) 

We 20 23,17,23 
Przycisk  NO 

Normalnie Otwarty  
  Furtkowe 

Patrz "tryb krok po kroku i otwieranie furtkowe" tab. 2 

(przeğŃczniki 1 i 2) 

We 21 23,17,23 
Styk Normalnie 

Zamkniňty NC 
  Stop 

Zatrzymuje wszystkie funkcje, JeŜli to wejŜcie nie jest uŨywane 

zewrzeĺ do styku wsp·lnego. 

We 22 23,17,23 
Przycisk  NO 

Normalnie Otwarty  
  Krok/krok Patrz fuknjce , tab. 2 (przeğŃczniki 1 i 2) 

Wy 24 25 Lampa 24V 2A Lampa oŜwietleniowa 
Aktywne od startu ruchu do trzech minut po zamkniňciu bramy. 

PodğŃczenie pokazano na rysunku 2 
Wy 24 25 Lampa 230Vac 0,5A Lampa oŜwietleniowa 

We 26 27 Transformator 22Vac 6,8A Zasilanie PodğŃczyĺ to wejŜcie do wt·rnej strony transformatora (22V) 

Wy 28 29 CB24 24Vdc 10A 
Ğadowarka baterii 
(opcjonalna) 

PodğŃczenie ğadowarki CB24 (opcja) oraz akumulator·w (opcja) 

Wy 30 31 Silnik M1 24Vdc 5A Otwarcie/Zamkniňcie Silnik M1 uruchamiany z op·Ŧnieniem podczas zamykania. 

We 32 33 e 34 Enkoder M1   Czujnik ruchu 
System dostepny z niekt·rymi wersjami silnik·w, przestrzegac 
polaryzacji: styk 32(-), styk 33(+), styk 34(D) 

Wy 35 36 Silnik M2 24Vdc 5A Otwarcie/Zamkniňcie Sulnik M2 uruchamiany z op·Ŧnieniem podczas otwiernia. 

We 37 38 e 39 Enkoder M2   Czujnik ruchu 
System dostepny z niekt·rymi wersjami silnik·w, przestrzegac 

polaryzacji: styk 37(-), styk 38(+), styk 39(D) 

Wy 40 41 Zewnňtrzne max24V 500mA Kanağ drugiego odbiornika 
Dostňpne tylko w radioodbiornikach dwukanağowych wpinanych 

w zğŃcze (element 24 rysunek 1) 

We 42  Rx antena*   Ekran 
OdnieŜc siň do instrukcji radioodbiornika aby zastosowaĺ 

wğaŜciwŃ antenň 
We 43  Rx antena*   Antena 

We 44 45  230Vac 2A Zasilanie sterownika 
PodğŃczyĺ do napiňcia zasilania 230V, patrz "podğŃczenia 
elektryczne" 

* niekt·re radioodbiorniki (np., typu SR) majŃ antenň wbudowanŃ na pğycie.
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MANEWROWANIE SILNIKIEM  

 

Ta procedura pozwala manewrowaĺ silnikami (siğownikami), aby przygotowaĺ automatykň 

do programowania i sprawdziĺ podğŃczenie silnik·w.  

-Podczas tej operacji przyciski dziağajŃ w trybie Ăprzytrzymaj aby ruszyĺò i urzŃdzenia 

bezpieczeŒstwa sŃ ignorowane 

 

Procedura: 

1. Zresetowaĺ sterownik (zewrzeĺ zworkň reset (element 20 rysunek 1)) 

2. NacisnŃĺ P3 (element 14 rysunek 1) na okoğo 3s. 

3. Gdy zapali siň dioda LD3 (i lampa sygnalizacyjna) zwolniĺ P3. Procedura aktywna. 

4. NacisnŃĺ PROG aby otworzyĺ M1 (JeŜli siğownik zamyka zamieniĺ przewody 

miejscami 30 i 31) 

5. NacisnŃĺ PP aby otworzyĺ M2 (JeŜli siğownik zamyka zamieniĺ przewody miejscami 

35 i 36) 

6. NacisnŃĺ P3 r·wnoczeŜnie z PROG aby zamknŃĺ silnik M1 

7. NacisnŃĺ P3 r·wnoczeŜnie z PP aby zamknŃĺ silnik M2 

8. JeŜli nastňpnym dziağaniem jest programowanie ustawiĺ skrzydğa (lub pojedyncze 

skrzydğo) prawie w pozycji otwarcia: skrzydğo musi byĺ ustawiono w pozycji 

umoŨliwiajŃcej ruch przez min 5s. w ruchu zamykajŃcym. 

9. Aby powr·ciĺ do normalnego trybu pracy naleŨy zresetowaĺ sterownik (zewrzeĺ 

zworkň reset (element 20 rysunek 1)) 

 

 
 

 

 

PROGRAMOWANIE CZASU PRACY I CZASU PRZERWY   

 

Ta procedura jest obowiŃzkowa podczas nowej instalacji, aby upewniĺ siň Ũe sterownik 

zapamiňtuje czasy ruchu i ustawienia oraz wykrywa przeszkody. 

IstniejŃ dwa typy programowania: 

1. Automatyczne programowanie czasu (proste) 

2. Zawansowane programowanie rňczne  
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Wyb·r trybu programowania zaleŨy od rodzaju automatyki; 

Pierwszy (automatyczny) ma kilka parametr·w takich jak: czas op·Ŧnienia skrzydğa (offset) i 

czas spowolnienia. 

Drugi (rňczny) pozwala precyzyjnie ustaliĺ czas wyprzedzenia skrzydğa i strefň spowolnienia 

ruchu 

- JeŜli sŃ jakiekolwiek wŃtpliwoŜci programowanie automatyczne jest zalecane jako 

pierwsze, jeŜli skrzydğa bramy siň poruszajŃ niewğaŜciwe naleŨy wykonaĺ 

programowanie rňczne 

- Programowanie rňczne staje siň obowiŃzkowe w niesymetrycznym systemie kiedy 

skrzydğo kt·re zamyka siň wczeŜniej ma kat ruchu wiňkszy niŨ drugie skrzydğo 

Programowanie dokonywane jest z wykorzystaniem przycisku P/P (element 15 rysunek 1) lub 

alternatywnie wejŜcie P/P (zğŃcze nr. 22 rysunek 2), lub przycisk pilota (JeŜli jest 

zaprogramowany) 

 

WaŨne informacje przed programowaniem: 

- JeŜli zainstalowany jest elektro-zamek musi on znajdowaĺ siň na skrzydle podğŃczonym do 

siğownika M1 

- Zasiliĺ sterownik i sprawdziĺ poprawnoŜĺ dziağania wejŜĺ sterujŃcych, przy pomocy  

 odpowiednich  diod (dla wejŜĺ normalnie zamkniňtych N.C. dioda powinna siň Ŝwieciĺ). 

- JeŜli nadajnik fotokom·rek jest zasilany z wyjŜcia foto test (styk 3 i 4) sprawdziĺ dziağania 

poprzez zwarcie zworki test (element 11 rysunek 1)  

- OdğŃczyĺ akumulator jeŜli wystňpuje, ustawiĺ potencjometr czuğoŜci w pozycji Ŝrodkowej 

aby uzyskaĺ ŜredniŃ czuğoŜĺ. 

- UsunŃĺ przeszkody z obszaru ruchu skrzydeğ bramy 

- NaleŨy wybraĺ jeden z poniŨszych typ·w programowania czas·w 

- Ustawiĺ skrzydğa (lub pojedyncze skrzydğo) prawie w pozycji otwarcia: skrzydğo musi byĺ 

ustawiono w pozycji umoŨliwiajŃcej ruch przez min 5s. w ruchu zamykajŃcym. JeŜli skrzydğa 

nie sŃ w takiej pozycji naleŨy uŨyĺ procedury opisanej w ĂMANEWROWANIE 

SILNIKIEMò 

- JeŜli uŨywany jest jeden siğownik przeğŃcznik funkcji 11 musi byĺ wyğŃczony (w pozycji 

OFF) i naleŨy podğŃczyĺ siğownik do zğŃcza M1 

- JeŨeli system z dwoma skrzydğami (uchylnymi lub przesuwnymi) przeğŃcznik funkcji 11 

musi byĺ wğŃczony (w pozycji ON). Siğownik podğŃczony do zğŃcza M1 uruchomi siň 

pierwszy i moŨe byĺ wyposaŨony w elektro-zamek, podczas gdy silnik M2 uruchomi siň 

pierwszy podczas zamykania (to oczywiŜcie stosuje siň do normalnego dziağania, podczas gdy 

procedura programowania samodzielnego ma kolejnoŜĺ ruchu inna niŨ normalne dziağanie)  
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PROGRAMOWANIE AUTOMATYCZNE (PROSTE)  

 

Procedura: 

1 - Ustawiĺ skrzydğa (lub pojedyncze skrzydğo) prawie w pozycji otwarcia: skrzydğo musi byĺ 

ustawiono w pozycji umoŨliwiajŃcej ruch przez min 5s. w ruchu zamykajŃcym. JeŜli skrzydğa 

nie sŃ w takiej pozycji naleŨy uŨyĺ procedury opisanej w ĂMANEWROWANIE 

SILNIKIEMò 

2 ï NacisnŃĺ i przytrzymaĺ przycisk Prog. aby zresetowaĺ, i uŨyĺ Ŝrubokrňta do zwarcia 

pin·w Reset (element 20 rysunek 1) 

3 ï Trzymaĺ przycisk Prog wciŜniety 

4 ï Po trzech sekundach dioda LD3 (i lampa sygnalizacyjna) zapali siň. Procedura 

programowania aktywna 

5 ï NacisnŃĺ przycisk P/P aby uruchomiĺ proces programowania. Skrzydğo M2 zacznie siň 

zamykaĺ przez okoğo 3 ï 5 sekund i siň zatrzyma  

6 ï Skrzydğo M1 wykona po chwili te same ruchy 

WAŧNE: w tym ruchu skrzydğo nie moŨe mieĺ kontaktu z kraŒc·wkŃ; jeŜli bňdzie miağo 

naleŨy powt·rzyĺ procedurň (Ustawiĺ skrzydğa bram aby mogğy siň zamykaĺ przez 5 

sekund bez kontaktu z kraŒc·wkami). 

7 ï Skrzydğo M1 zaczyna ruch otwierania na 3 ï 5 sekund i siň zatrzymuje 

8 ï Skrzydğo M1 wykona po chwili te same ruchy 

WAŧNE: r·wnieŨ podczas tego ruchu skrzydğo nie moŨe mieĺ kontaktu z kraŒc·wkami; 

jeŜli to siň zdarzy,  poprawiĺ pozycje skrzydeğ i powt·rzyĺ programowanie. W tym 

punkcie sterownik zapoznağ siň ze wszystkimi parametrami obydwu skrzydeğ (enkoder 

obecny/nieobecny i wzglňdna prňdkoŜĺ). 

- Podczas tego ruchu, sterownik wykrywa obecnoŜĺ enkodera: NIE JEST 

DOPUSZCZALNE aby jeden siğownik byğ wyposaŨony w enkoder a drugi nie; JeŜli tak 

siň zdarzy (np. z powodu awarii enkodera) sterownik sygnalizuje bğŃd dziesiňcioma 

bğyŜniňciami diody LD3 i lampy sygnalizujŃca. 

- WğaŜciwe wykrycie enkodera moŨe byĺ zweryfikowane przez sprawdzenie diod silnika 

(element 9 i 21 rysunek 1), jeŜli dioda powiŃzana z ruchem silnika bğyska, znaczy to Ũe 

powiŃzany enkoder zostağ wykryty. 

JeŜli dioda Ŝwieci Ŝwiatğem ciŃgğym oznacza to Ũe enkoder nie zostağ wykryty. 

- JeŜli  sterownik nie wykrywa enkoder·w na poszczeg·lnych silnikach, wykrywanie 

przeszk·d moŨe byĺ sprawdzone amperometrycznie podczas dziağania. 

9 - Skrzydğo z siğownikiem M2 zamyka siň zupeğnie 

10 ï M1 r·wnieŨ siň zamyka 

11 ï 12 ï Gdy dwa skrzydğa sŃ zamkniňte, M1 uruchamia siň automatycznie w otwieraniu  

13 ï Gdy M1 jest otwarte, M2 r·wnieŨ otwiera siň w peğni 

14 ï Gdy oba skrzydğa sŃ w pozycji otwartej, zostaje uruchomiony tryb zapamiňtywania czasu 

przerwy 

15 ï Gdy upğynie wymagany czas przerwy, nacisnŃĺ P/P i silnik M2 zacznie siň zamykaĺ 

16 ï Gdy M2 osiŃgnie pozycjň koŒcowŃ,  M1 zamyka siň 

17 ï Brama zamkniňta 

18 ï Koniec programowania ( sterownik ustawia siň automatycznie do normalnego trybu 

pracy) 

 

- Zapamiňtane ustawienia pozostajŃ w pamiňci do czasu przeprowadzenia nowego cyklu 

programowania 

- to proste programowanie automatycznie ustawia op·Ŧnienie skrzydeğ i punkt 

spowolnienia na wartoŜci fabryczne 
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- jeŜli ta procedura okaŨe siň niewğaŜciwa dla konkretnej instalacji, naleŨy 

przeprowadziĺ procedurň zaawansowanego programowania opisanego w nastňpnym 

rozdziale 

 

 
 

 

ZAAWANSOANE PROGRAMOWANIE (RŇCZNE) 

 

Zaawansowana procedura programowania daje uŨytkownikowi moŨliwoŜĺ rňcznego 

ustawienia czasu op·Ŧnienia ruchu skrzydeğ bramy oraz punktu spowolnienia. 

 

Procedura: 

 

Wykonaj punkty od 1 do 10 z wczeŜniejszego rozdziağu PROGRAMOWANIE 

AUTOMATYCZNE.  

Wykonaj nastňpujŃce sekwencje biorŃc pod uwagň, Ũe w przeciwieŒstwie do programowania 

automatycznego, wymagane sekwencje te bňdŃ sprawdzane w czasie rzeczywistym.  

11-12- Gdy oba skrzydğa bramy sŃ zamkniňte, siğownik M1 automatycznie zacznie siň 

otwieraĺ.  

13- NacisnŃĺ P/P gdy skrzydğa bramy sŃ w odpowiednim odstňpie (op·Ŧnienie podczas 

otwierania). Aby wskazaĺ i potwierdziĺ zapamiňtanie tej pozycji, siğownik M1 zatrzyma siň 

na kilka sekund i ponownie wznowi ruch w kierunku otwierania.  

14- NacisnŃĺ P/P gdy skrzydğo z siğownikiem M1 osiŃgnie (wymagany) punkt spowolnienia. 

Aby wskazaĺ i potwierdziĺ zapamiňtanie tej pozycji, siğownik M1 zatrzyma siň na kilka 

sekund i ponownie wznowi ruch w kierunku otwierania. 

15-16- Gdy siğownik M1 osiŃgnie pozycjň koŒcowŃ (lub wyğŃcznik kraŒcowy) podczas 

otwierania, siğownik M2 automatycznie zacznie siň otwieraĺ.  

17- NacisnŃĺ P/P gdy skrzydğo z siğownikiem M2 osiŃgnie (wymagany) punkt spowolnienia. 

Aby wskazaĺ i potwierdziĺ zapamiňtanie tej pozycji, siğownik M2 zatrzyma siň na kilka 

sekund i ponownie wznowi ruch w kierunku otwierania.  


